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Abstract of EP0348282 

Effector for continuously putting components in 
place by rotary insertion, of the type comprising a 
component-supply system and a system for 
positioning said components. According to the 
invention, this positioning system comprises a 
depositing device consisting of a pneumatic jack 
(4), a double-helix screw (5), a double-helix nut 
(6) and a miniature free wheel (7), and a device 
for locating a component to be deposited, formed 
from a O-ring seal (8) and a transmission sleeve 
(9). 
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@ Effecteur pour la pote tn contlnu de compoaanta i Insertion rotative. 

@ Effecteur pour la pose en contlnu de composants a 
insertion rotative, du type comport arrt un systeme d'alimenta- 
tlon en composants el un systeme de mlse en place de ceux-d. 
Sulvant rinventlon, ce systeme de mlse en place comprend un 
disposftrf de depose constttu6 par un vertn pnaumatiqua (4), 
une via a double rampe hedcoldale (5), un ecrou a double rampe 
heiicoldale (6) et una roue libra miniature (7), ainsl qu'un 
dlsposrtif de localisation d'un composant a deposer, forme d'un 
joint torlque (8) et d'une douiDe (9) de transmission (9). 




Bundesdnjckerd BerOn 



1 



EP 0348 282 A1 



Description 

EFFECTEUR POUR LA POSE EN CONT1NU DE COMPOSANTS A INSERTION ROTATIVE 



La prteente invention se rapporte au domaine de 
('assemblage de composants at vise plus partlculld- 
rement (a pose en continu de composants k 5 
Insertion rotative. 

On recontre souvent dans les operations das- 
semblage des composants dont la pose fait appel k 
des mouvements combines ^introduction Iln6alre et 
de rotation sur une fraction de tour pour en obtenlr 10 
le verrouiilage sur le support 

On peut citer pour exemple I'ampoule Slectrlque 
6qulp6e d'une douille baTonnette, mais le principe de 
cet outil s'applique k tout composant habituellement 
mis en place k la main suivant ce mouvement nature! 15 
de presslon/rotatlon. 

L'objet de I'lnvention consiste en un ensemble 
ntecanlque dont la fonction est la mise en place 
raplde de ces composants k Insertion rotative. 

Suivant une particularity essentielle, cet ensemble 20 
mficanique dlt effecteur, du type comportant un 
systeme d'allmentation en composants et un sys- 
teme de mise en place de ceux-ci, est original en ce 
que ce systems de mise en place comprend un 
dlspositif de ddpose constftu6 par un v6rin pneuma- 25 
tique, une vis k double rampe hillcoTdale, un 6crou 
k double rampe h&icoidale et une roue libra 
miniature, ainsl qu'un dlspositif de localisation d'un 
composant k dfiposer, fornte d'un Joint torlque et 
d'une douQIe de transmission. 30 

Cet effecteur permet done par un mouvement 
combln* de translation et de rotation (transforma- 
tion d'un mouvement lintoire en un mouvement 
rotatlf), de rtaliser la pose automatique de compo- 
sants k Insertion rotative par une action exterieure 35 
unique. 

D'autras particular^ et avantages de I'lnvention 
ressortlront plus clalrement de la description qui suit 
d'un mode de realisation pr6teri, donnfi k litre 
d'exemple non limltatif, en r6ftrence aux dessins 40 
annexes dans lesquets : 

- Les figures 1 ,2 et 3 reprfeentent respective- 
ment trols vues schfimatlques d'un dlspositif de 
dftpose de composants conforms k i'lnvention 
correspondant k trols phases successlves de 45 
fonctlonnement, 

- et la figure 4 repr6sente une vue en coupe 
longltudlnale d'un tel effecteur pour une appli- 
cation k la pose de lampes 6lectriques, 

Confomtement k la figure 4, cet effecteur pour la 50 
pose de lampes prisente un corps 1 qui comports 
Iui-m6me les artifices de forme nficessalres k la 
fixation de tout I'ensemble ; II reQoit d'une part les 
organes permettant I'arrtvie des composants, et 
d'autre part le systems de mise en place de ces 55 
composants. 

Les composants sont v6hlcu!6s k I'interieur d'un 
tube 2 par soufflage. Ce tube est guid6 et centr6 k 
I'alde d'une bague contque fendue 3, local!s6e dans 
un tube d'amenage 2 / . Un 6crou 3' vlent prendre 60 
place contra cette bague et assurer ainsl le maintien 
du tube de soufflage. 

Le systeme de mise en place des composants 



comprend : 

1) un dlspositif de depose : 

La base de ce dlspositif est la transformation d'un 
mouvement Iln6aire en un mouvement rotatif. 
Pour ce faire, les organes sulvants entrant en jeu : 

- un v6rin pneumatlque 4 

- une vis k double rampe h6lico?dale 5 (dont !e sens 
determine le sens de rotation d'lnsertlon) 

- un 6crou k double rampe h&llcoTdale 6 

- un roue libra miniature 7. 

Le v6rin pneumatlque 4 prfisente une tlge crause 
k I'interleur de laquelle est log6e la vis 5 k double 
rampe ttelicoTdale qui transforms le mouvement de 
translation en mouvement de rotation lorsqu'un 
obstacle limits sa course. 

La motorisatton Iln6aire de cet effecteur par 
contrdle de son action permet une limitation du 
couple de rotation. 

La roue libra 7 H6e k l'6crou 6 interdit la rotation de 
I'outil en cas de besoin (pose ou ddpose de 
composants). 

Un dlspositif ntecanlque est 6galement pr6vu pour 
cholsir avant utilisation le sens de rotation de I'outil. 

2) et un dlspositif de localisation d'un composant k 
d§poser : 

Le composant v6hlcul6 au travers de I'ortfice 
d'amenage, orifice d§bouchant dans le passage du 
systdme de ddpose, vlent trouver un organe de 
localisation souple 8 constltu6 par un joint torlque ou 
Equivalent, situd dans I'aldsage principal de depose. 
Cet organe peut done retenir ce composant k 
insurer dans le nez de I'outil. 

Une douille 9, tide au systdme de transformation 
de mouvement, et sltu6e juste au dessus du 
composant en attente de dfipose, constitue I'organe 
de transmission. 

L'effecteur pr6c6demment dftcrit fonctlonne de la 
mantere sulvante, conformfiment aux figures 1, 2 et 
3. 

A) Lore de la translation du v6rin 4, la vis k 
rampe ItellcoTdaie 5 n'a qu'un mouvement de 
translation axlale, tant qu'elle ne rencontre pas 
d'obstacle (voir figure 1). 

B) Sur un obstacle, la vis 5 se met k tourner 
pulsque le v6rin pousse la roue libra 7 qui 
Interdit, par rfiactlon Induite, la rotation de 
I'dcrou k rampe tteiicoTdale 6 qu'elle contlent, la 
vis se met alors k tourner. Le contact avec 
('obstacle est maintenu par le ressort de rappei 
10 aglssant axlalement sur la vis (voir figure 2). 
Ced permet la mise en place correcte de la 
douille 9 sur le composant 

C) Le joint 8, organe souple de maintien, 
permet done k la douille de se mettra en place 
sur le composant. Sous un certain effort, le 
composant se libdre du joint quitte le corps de 
l'effecteur et s'lntroduit dans son logement sur 
le support. 

D) A la mise en place, Tobstacle est consti- 
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tu6 par !e support m§me qui revolt le compo- 
sant, le mfime phdnomdne se prodult, la vis 
toume et entralhe avec elle le composant & 
insurer. 

E) La respect de la mlse en but6e du 5 
composant (insertion de fixation balonnettes 

par exemple) se fait par limitation de la pression 
&i'int6rieurduv6rin. 

Dans ce cas, le v6rin n'arrive pas en bout de 
course pulsqu'll se trouve en 6quilibre par 10 
reaction au travers du composant, puis de la vis 
sur P6crou, de l'6crou sur la roue libra qui 
elle-m§me referme lea efforts sur le v6rin. 

F) Au retrait de la douille. c'est-a-dlre au 
retour du vSrin, !a douille reste en appul sur le 15 
composant pouss6e par le ressort de rappel, 

mala ne toume plus, pulsque la roue libra se 

met en dfibrayage (voir figure 3). 

Lorsque la but6e axlale de la vis sur la roue libra 

est attaints, la douille remonte alors avec la tlge 20 

duv6rln. 

Q) Un nouveau composant peut dtre souffli 
lorsque la detection haute du verin est acth/6e. 
L'arrtv6e du nouveau composant est contrdtee 
par un d6tecteur de passage, 11 port6 par le 25 
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tube de soufflage et maintenu sur celui-ci par 
deux joints toriques, de part et d'autre. 



Rovendlcatlons 

1) Effecteur pour la pose en continu de 
composants & Insertion rotative, du type com- 
portant un systdme d'aiimentatlon en compo- 
sants et un systdme de mlse en place de 
ceux-ci, caract$ris6 en ce que ce systdme de 
mise en place automatique comprend un dispo- 
sitif de depose constituS par un v6rin pneumati- 
que (4), une vis & double rampe h6licoTdale (5), 
un 6crou & double rampe hfcllcoTdale (6) et une 
roue libre miniature (7), ainsl qu'un dlspositif de 
localisation d'un composant & d6poser, formd 
d'un Joint torique (8) et d'une douille de 
transmission (9). 

2) Effecteur sulvant la revendicatlon 1 , carac- 
t6rls6 en ce que son systtme d'aiimentatlon 
automatique en composants comporte un tube 
de soufflage (2) guld6 et centr6 au rpoyen d'une 
bague conique fendue (3) dans un tube d'ame- 
nage (2 1 ). 
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